
53. La Structure de An

Etant domé a ETuin' , on l'associe un graphe
G =Ga de la memière suivante :

1) On dispose nth sommets condes répenties
en 2 lignes qui represent les potentiels.
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2) On rejoint les sommets condes per
les flèches répresentant les moments
Pri-Para , Pei Pate.

3) on dispose 2 summets carées qui
connectent Po . Po. Pr .Ph pour les
variables entrées et sorties.

On a un graphe circulairecrienté, noté Ca.
19

4) Lignes de pairing": Les fonctions deta.
sont représentées par les lignes printilles
non orientés à l'extérieur de Ca entre2 Sunnets

rondes .
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--- Arment un greyhe En

Exemple : S1-Potpo-P2+P3) · St-PtP-13+(4)

TypeI [ ·S(P=Pi+Pi-PS

TypeI
- St Pu+P5 +PS-PE) .St5tPotP-PS

· Le signe de Pi . l', correspe à l'orientationes

· Az est déterminé par un système linéaire.

Il faudra choisis une base de moments litres.

pour exclue les relations redondantes dans
An)

Jete : utiliser un arbre courant de En

et selecter les moments independants a pentir
d'une feuille.



Def : zen anie couvrant T de Gaest
complet, s'il contient expi) et
toutes les lignes de "pairing" mais
pas elin)
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Ex : Les arêtes rouges aree les comments
associés forment un arbre complet.

Faites moments quiwe sont pers demsTforment une
base :

· Netation : Wi : = Pri , 02 · WrjBy, ojen

Def : A= i : Wi t ElCa)) EITSY .

B = 3 j : 2j ElCa) nEIT) Y .



Ime : (Base des moments)

1) . #A = # B
= i+1 = -+1

2) V B-moment Wi , jEB.

wj =ZajeWe ce = 0 ,t--

et [aje = 1.
REA

La preuve de cette femme repose sur un algorithm
· Donner une rientatio pour chaque lignede

"paining" vérifiant la anditio de /Lirchhoff:

& Ulej) = 0 .
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· Agrithm : a) choisis une feuille
de T:

b) utiliser le anditio Kirchhoff
a cette feuille => on connait le- moment B connecté

à cette feuille.

c) Couper cette feuille et le
moment B dems T pour former
un nouveau arke T"

·- Classification des graphes

Type:isé : =Skj<C .

et
-

81W : -With +hy -Wite)
SIWE-Wrt +We-Wett) ·

dans Az

I : a est croisé si il n'est pas possible
de placer toutes les ligues de "perising"
en dehors de Ca sans croisement.

-
* cuisé

TypB : 2 imbriqué inested") :
-

· a est non-croisé
[I

: 7 deux lignes depeiring" de Type I on Typet'



telle que l'une soit à l'intérieur
de l'autre.

.T
* imbriqué

Tyc : a simple : (responsabledeterresespanx
· non-croisé
· non-imbrigné

m
= "ladder great

Comme . ( Caractérisation des graphes non-croisés)

Tu est noncroisé sii pour fout

↓ arbre couvrant complet T de Ga , il y a meapplication 2 : EICa) nEIT)->ElCalElT]
133-moment) (A-moment)

telle que (le(wi))= ello) , An=Stewe



Rg : Cette caractérisation sera utilisée
-

dans l'estimation 2 pour in non-simple.


